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KLO9200998, Formica sp. (kuklane (liigini maaramata))
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Markused:
o . o S ] . 1. Andmed naaberplaneeringute kohta on antud 24.04.2023 seisuga.
Kohtla-Jarve linna, Sompa linnaosa, Sompa kaevanduse tdéostusterritooriumi ja l1ahiala detailplaneering (DP-092) 2. ALUSKAART: Maa-ameti WMS teenuse pohikaart.
algatatud 18.09.2012 Kohtla-Jarve Linnavalitsuse korraldusega nr 711 : : P——— "
S el st |  Kohtla-Jarve linna Sompa linnaosa Ulase tanava ja Johvi -
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ol Ida-Viru maakond, Kohtla-Jarve linn, Sompa linnaosa
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